
Checklist ­ Conforming ROS contribution 
 
TA: please check all of this before accepting a pull request. 
 
[ ] The name of the package is “package_<handle>” 
[ ] The directory is in … 
[ ] The messages are called …. 
[ ] there is a readme file 
[ ] there is the first launch file 
[ ] there is the first launch file 
 


